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学期主要进展 

 调整开题方向与实际研究内容 

 阅读相关文献，掌握可靠性目标最新调度策略 

 根据模型中存在的问题，对算法进行改进，完成仿真实验 

 撰写小论文，投稿 



调整研究内容 

• 开题内容：多功能满足可靠性目标的资源最小化研究 
 
 

• 研究内容：考虑单个分布式汽车功能可靠性目标下的资源最小化 

• 非容错情况下，在满足分布式功能可靠性目标基础上，以最小化系统

的资源消耗成本； 

• 容错情况下，满足分布式功能可靠性目标下，以最小化资源冗余。 



阅读相关文献 

• 关键文献 

 
• H. Topcuoglu, S. Hariri, and M.-y. Wu, “Performance-effective and lowcomplexity task scheduling for heterogeneous 

computing,” IEEE Trans. Parall. Distrib. Sys, vol. 13, no. 3, pp. 260–274, Aug. 2002      HEFT向上排序 

• L. Zhao, Y. Ren, Y. Xiang, and K. Sakurai, “Fault-tolerant scheduling with dynamic number of replicas in heterogeneous 

systems,” in Proc. 12th IEEE Int. Conf. on High Performance Computing and Communications. IEEE, 2010, pp. 434–441. 

MaxRe算法 

•  L. Zhao, Y. Ren, and K. Sakurai, “Reliable workflow scheduling with less resource redundancy,” Parallel Comput., vol. 

39, no. 10, pp. 567–585, Jul. 2013  RR and DRR 

• G. Xie, Y. Chen, Y. Liu, Y. Wei, R. Li, and K. Li, “Resource consumption cost minimization of reliable parallel applications 

on heterogeneous embedded systems,” IEEE Transactions on Industrial Informatics, 2017. MRCRG 预分配机制 

• G. Xie, G. Zeng, Y. Chen, Y. Bai, Z. Zhou, R. Li, and K. Li, “Minimizing redundancy to satisfy reliability requirement for a 

parallel application on heterogeneous service-oriented systems,” IEEE Transactions on Services Computing, 2017.    
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改进算法，实验验证 

• 定义两类几何平均值，分别针对功能及任务 
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• 改进预分配机制 
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从而可得每个任务可靠性目标： 
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改进算法，实验验证 
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改进算法，实验验证 
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• 真实基准汽车 对比不同可靠性目标下的最终资源消耗成本 

• 随机生成的分布式汽车功能 

不同可靠性目标下的最终资源消耗成本 不同任务数条件下的最终资源消耗成本 



小论文 



下学期计划 

 考虑第二个研究点 


