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本周进展 

  根据之前的算法问题，演算及优化想法，提出优化后可靠性模型 
 

  对提出的模型进行基本的分布式应用实验 



满足可靠性目标的资源最小化研究 

调度策略优化 

该策略的关键在于任务可靠性目标的模型，即如何将功能的可靠性目
标Rgoal(G)转换成任务的可靠性目标。 

满足可靠性目标的资源最小化 
拆分为两个子问题 满足功能的可靠性约束 

最小化资源开销成本 



满足可靠性目标的资源最小化研究 

调度策略优化 

对于任何一个汽车电子分布式功能G，给定可靠性目标Rgoal(G),在满
足其目标下，将任务调度至资源成本最小的处理器。 
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满足可靠性目标的资源最小化研究 

调度策略优化——任务可靠性模型修订 

1.假定利用MaxRe算法的方式对后驱任务可靠
性预设值，通过实验，使得目标过高无法调
度。 
则定义一个可靠性下限值lower bound 

2.MRCRG算法以可靠性最大值对后驱任务预设可靠性值，过于悲观 
则将每个任务可靠性最大值定义为可靠性上限值upper bound 



满足可靠性目标的资源最小化研究 

调度策略优化——任务可靠性模型修订 

3.提出可靠性预设值的几何平均值计算模型，对于未调度
任务的可靠性，预设为上限值与下限值的几何平均值 

同时，为了严谨性，对下限值进行修正 



满足可靠性目标的资源最小化研究 

调度策略优化——任务可靠性模型修订 

实验结果——目前只对经典的分布式应用进行了实验 

修改后的模型 对比的MRCRG算法 

应用模型及处理器参数 



满足可靠性目标的资源最小化研究 

调度策略优化——创新点 

1. 改进MRCRG在计算当前任务可靠性时以可靠性最
大值为后驱任务的预设值的悲观性 
 

2. 将经典MaxRe算法的计算方法结合，并加以完善 
 
 
 

3. 数学归纳法证明调度可行性（已证） 
 

4. 当前实验证明该算法能满足应用可靠性目标，
且能较于MRCRG算法较多的减少资源消耗成本
（实验尚未完成） 



下一步计划 

 边写论文，边完成高斯实验与真实基准汽车实验等 
 

  汽车可靠性专刊 


