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mFlexRay网络静态段的最坏响应时间分析

m思考CAN网络时间分析算法的优化



mFlexRay与CAN不同，属于时间触发网络

m组成：静态段，动态段，以及两个控制段

m静/动态段被划分为多个时隙slot，信号只有在分配的时
隙到来时进行传输。静态段是网络设计初就分配好时隙，
动态段是竞争方式。

FlexRay



mFlexRay网络静态段参数定义：通信周期长度为FC，静
态段时隙长度为SL，个数为SN。假设某个信号Si分配的
时隙为slotk。

m那么该信号等待时间为：

mrt表示信号到达的时间，第一种情况表示信号到达时，
当前通信周期时隙slotk还未到来，第二种情况表示错过
当前周期slotk的情况。最差情况为刚好错过，则twait=FC。

FlexRay静态段
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m分析CAN-FlexRay异构网络，重点考虑：CAN-to-
FlexRay以及FlexRay-to-CAN两种类型的信号。

m由于CAN和FlexRay的原理不同，帧负载不一样。对于
C2F、F2C类型信号需要进行重新封装（组合和拆分）。

m需要满足下列条件则消息才可调度

m寻找一种网关内数据封装算法，尽可能让更多消息满足
Deadine。

网关信号封装
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m1、CAN网络这块还在想办法进一步优化，当前网关互连
CAN网络的分析方法用的是“分而治之”的方法，即将消息
在两个网络分开独立讨论，没有从端到端的角度分析。由
此带来的分析结果较为悲观。

m2、异构网络中数据封装相关算法还未看懂。

m3、netcar bench工具的安装使用。（应用闪退）

当前问题




