
周报告

宋金林    导师：李仁发教授



m完成了CAN网络的时间分析（同构网络）

m充分分析和精确分析（基于忙周期理论）

m单个CAN以及网关互连CAN

m当前正在学习研究异构网络的时间分析

此前小结



网关互连CAN网络

以m6为例：为简化，可假设

m1,m3,m4到达CAN2是同步的。

对于网关互连CAN1和CAN2，分析

CAN2网络内消息响应时间需要考虑

来自CAN1网络的网关消息的抢占时

延（反之分析CAN1也一样需要考虑

来自CAN2消息的抢占）。



网关互连CAN网络

源端时延

目地端时延

总时延



网关互连CAN网络（考虑时间间隔）

以m6为例：

m1,m3,m4到达CAN2是不同步

的，要考虑时间间隔ADCk

是个搜索问题



实验结果

计算公式：

测试用例实验结果：

这个结果还有继续优化的空间（和真实的WCRT相比
还是悲观了），但怎么优化是个难题。



m一个异构网络系统，主要包括以下几个组件：

mNetwork ：CAN、FlexRay总线

mNode ：ECU控制

mGateway ：不同协议网络连接，数据转换

mMessage ：节点之间发送的消息

异构网络模型



异构网络系统

CAN网络

Flexray网络

网关异构网络系统举例



mFlow的概念

m表示：

m分析方法：计算Flow中的每个元素的最坏响应时间，相加得

出整个Flow的最坏响应时间。

m需要解决的问题：

m单个子网络内的时间分析与计算

m网关内的消息处理



m分析异构网络的消息最坏响应时间

m另外，继续思考怎么优化CAN网络的分析结果

下阶段任务




