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mCAN网络消息调度分析理论

m网关互连的同构CAN网络的调度分析
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CAN网络消息响应时间计算

m本地消息� i在 CAN 总线中传输的最坏响应时间都可以

表示：Ri=Ji+wi+Ci   其中Ji表示抖动，wi表示消息i在CAN

网络中的等待时间，Ci表示传输时间。J、C都是已知条

件，通常需要分析的就是等待时间w。



m开始于ts，此时优先级为i或者更高的消息进入到等待队列就
绪并准备开始传输，在ts之前没有任何其他优先级为i或者更
高的消息就绪；

m它是一段连续的时间，该段时间内没有优先级低于i的消息能
获得网络仲裁而开始传输；

m结束于te，此时不存在任何优先级为i或更高的并且在te之前就
已就绪的消息在等待传输，CAN网络处于空闲并等下一轮仲
裁；

m区间[ts,te)就是消息mi对应的i-级忙周期。

消息mi 的i-级忙周期

mi的第一个实例将在其对应的i-级忙周期内经历最大的抢占
时延wi，该段抢占时延将开始于对mi造成最大翻转时延的低
优先级消息或该消息的上一个实例的传输。
该起始时刻被定义为临界时刻。



m当消息mi经历如下临界时刻时，等待时间最大
mmi的入队与所有其它具有更高优先级的消息都同步；

m其它具有更高优先级的消息以其实例到达最小时间间隔为周期
循环到达；

mmi入队时刚好经历最大的翻转时延B；

m其中Bi=max(Ci, Cj)，mj∈lp(mi)。
mWCRT计算如右：

消息WCRT计算

m
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起始于 迭代求解



CAN-CAN互连WCRT分析（简）

mm6在其源端不仅受到CAN2高优
先级消息的抢占，还有CAN1网
络网关类型消息（m1,m3,m4）的
抢占。

mCAN1网络的消息（m1,m3,m4）
对m6的抢占是非周期性的，并
且不是同步到达。

m思路：转化为周期性消息进行
分析。

mm6进入CAN1后，效仿前面m6在
CAN2中的分析。

m-->将消息的端到端的WCRT分

解为两个部分单独分析。



m完成仿真以熟悉基本的分析理论。

下阶段计划




